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= Vysledok merania je ovplyvneny vSetkymi
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= Hlavny zdroj nepresnosti je samotny senzor
' Vlastnosti a parametre senzorov I ' Vlastnosti a parametre senzorov 11
= Citlivost (sensitivity) =« Rozsah
o strmost prevodovej charakteristiky senzora (DY/DX) . .
o Minimalna hodnota vstupného fyzikalneho parametra vytvarajica detekovatelnu o maxamin m'eranej hodnotou,
zmenu na vystupe napr. -400 az +400 mm Hg
o Zmena vstupného parametra vytvarajuca Standardnd zmenu na vystupe o Rozsah nemusi byt
o Priklad: senzor tlaku krvi: 10 mV/V/mm Hg znamena 10mV zmenu na vystupe pri symetricky okolo 0

zmene 1V napéjania alebo zmene tlaku o 1Tmm Hg

= Chyba citlivosti (Sensitivity Error) = Dynamicky rozsah

o Odchylka od idealnej prevodovej charakteristiky (pri urcitych podmienkach), napr. o Rozdiel max-min
skutoéna citlivost je 8,1 mV/V/mm Hg namiesto predpokladanej a Ziadanej 10
mV/V/mm Hg
| Vlastnosti a parametre senzorov 111 | Vlastnosti a parametre senzorov IV
= Reprodukovatelnost’ (precission, presnost) = Ofset
o Sulad medzi opakovanymi meraniami, rozptyl o Jednosmerny posun
vysledkov ale nie spravnost vysledku merania vystupu voci nule
= Rozli$enie (resolution) - najmensia o Suvisi Casto s _ R
detekovatelna zmena na vystupe podmienkami merania,
, ] . napr. teplotou
= Presnost’ (accuracy) - rozdiel medzi
skuto€nou a meranou hodnotou (zhoda) o




Vlastnosti a parametre senzorov V Vlastnosti a parametre senzorov VI

= Nelinearita - = Hysterézia (hysteréza, ,
o Odchylka medzi idealnou hysteresis)
prevodovou charakteristikou o Vysledok je ovplyvneny rof -
(modelom) a skuto€nou hodnotou
charakteristikou (tvar funkcie) predchadzajiiceho ) ot /- -

o Vplyv podmienok merania merania a smerom '

o Staticka - zmeny meranej veli¢iny

Ouput

Nonlinearity (%)

' Vlastnosti a parametre senzorov VII ' Vlastnosti a parametre senzorov VIII
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= Dynamicka linearita (nelinearita)

o Vyjadruje schopnost' senzora
sledovat rychle zmeny snimanej

= Doba odozvy (response |
time) 4

o Oneskorenie medzi veliginy
zZmenou vstupnej a o Chyba sa prejavuje v zmene
vystupnej veli¢iny T.. v amplittdy a fazy priebehu snimanej
Time

ox. 5 obyéai - — veli¢iny vo vysledku merania
Za{)nm{]enaf obycajne v | o Da sa opisat polynémom.
zotrvacnostou senzora o Prejavuje sa vznikom vysSich
s harmonickych v spektre priebehu
meranej veliCiny




